
成人高等函授教育

自学测试题
科目名称：测量学
层    次：专升本
适用专业：地质工程
出 版 社：西北工业大学出版社
       要求：1、学生应独立完成各门课程规定的自学作业（测
试题），课程面授前交班主任老师；
2、教师按教学要求批阅作业，并作登记。面授
结束时将作业、登记表和试卷一起交成教院；
3、自学作业（测试题）成绩占该门课程总成绩
的30%，未按要求完成或未按时交自学作业（测

试题），该门课程作业成绩以零分计算。
新疆工业高等专科学校成教院
一、单项选择题

1、 地面点到高程基准面的垂直距离称为该点的（   ）。
Ａ.相对高程  Ｂ.绝对高程  Ｃ.高差
2、 绝对高程的起算面是（   ）。
Ａ.水平面   Ｂ.大地水准面  Ｃ.假定水准面
3、 某段距离的平均值为100m，其往返较差为+20mm，则相对误差      为（    ）。
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4、 已知直线AB的坐标方位角为186°，则直线BA的坐标方位角为（    ）。
Ａ.96 Ｂ.276° Ｃ.6°
5、 在距离丈量中衡量精度的方法是用（    ）。
Ａ.往返较差  Ｂ.相对误差  Ｃ.闭合差
6、 坐标方位角是以（    ）为标准方向，顺时针转到测线的夹角。
Ａ.真子午线方向  Ｂ.磁子午线方向  Ｃ.坐标纵轴方向
7、 往返丈量直线AB的长度为：[image: image4.wmf]m
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，其相对误差为（　　）
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8、 在等精度观测的条件下，正方形一条边a的观测中误差为m，则正方形的周长（Ｓ=4a）中的误差为（　　）
Ａ.m   Ｂ.2m    Ｃ.4m

9、 丈量某长方形的长为α=20[image: image7.wmf]±
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，它们的丈量精度（    ）
Ａ相同　　Ｂ.不同　Ｃ.不能进行比较
10、 衡量一组观测值的精度的指标是（　　）
Ａ.中误差　Ｂ.允许误差　　Ｃ.算术平均值中误差
11、 下列误差中（　　）为偶然误差
Ａ.照准误差和估读　Ｂ.横轴误差和指标差　
　Ｃ.水准管轴不平行与视准轴的误差
12、 若一个测站高差的中误差为[image: image11.wmf]站

m

，单程为ｎ个测站的支水准路线往返测高差平均值的中误差为（　　）
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13、 对三角形进行５次等精度观测，其真误差（闭合差）为：+4″；-3″；+1″；-2″；+6″，则该组观测值的精度（　　）
Ａ.不相等；　　Ｂ.相等；　　Ｃ.最高为+1″
14、 经纬仪对中误差属（　　）
Ａ.偶然误差　　Ｂ.系统误差　　Ｃ.中误差
15、 尺长误差和温度误差属（　　）
Ａ.偶然误差　　Ｂ.系统误差　　Ｃ.中误差
16、 一条直线分两段丈量，它们的中误差分别为[image: image15.wmf]1
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和[image: image16.wmf]2
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，该直线丈量的中误差为（　　）
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17、 一条附和水准路线共设ｎ站，若每站水准测量中误差为ｍ，则该路线水准测量中误差为（　　）
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18、 某基线丈量若干次计算得到平均长为540m，平均值之中误差为[image: image24.wmf]±

0.05m，则该基线的相对误差为（   ）
Ａ.0.0000925   Ｂ.1/11000    Ｃ.1/10000

19、 下面是三个小组丈量距离的结果，只有（　　）组测量的相对误差不低于1/5000的要求
Ａ.100m[image: image25.wmf]±

0.025m  Ｂ.200m[image: image26.wmf]±

0.040m Ｃ.150m[image: image27.wmf]±
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20、 对某量进行ｎ次观测，若观测值的中误差为ｍ，则该量的算术平均值的中误差为（　　）
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21.  1:5万地形图的比例尺代码是：（       ）

A. C     B.E      C. D   

22.GPS系统的组成是：（       ）

A. 空间卫星 、地面监控部分、用户

B.主控站、监控站、注入站

C. 天线、电源、发射装置

23. 哪项误差的减弱常常采用“多余观测”方法。（       ）

A.系统误差    B.粗差    C.偶然误差

24.水准测量仪器安置两点中间原因是：（         ）

A.消除i交误差影响

B.消除仪器下沉影响

C.消除尺子零点差

25.哪种水准路线形式必须进行往返测：（           ）

A.闭合路线     B.支路线    C.附合路线

26.3S技术指的是：（        ）

A.GIS     SR   GPS

B.GPS   GIS   RS

C.GSP    GSI   RS

27.一般要求算的高程是：（           ）

A.正高     B.大地高     C.正常高

28.高斯投影的投影种类是：（          ）

A.方位投影    B.圆柱等角投影   C.圆锥等角投影

29.1:10000地形图的比例尺精度是：（         ）

A.0.1m      B.1m     C.0.01m

30.china研制的空间定位系统是：（          ）

A.GPS系统     B.伽利略系统  C.北斗系统
31、 在水准测量中转点的作用是传递（　 ）。
32、 Ａ.方向；Ｂ.高程；Ｃ.距离
33、 圆水准器轴是圆水准器内壁圆弧零点的（   ）。
Ａ.切线；Ｂ.法线；Ｃ.垂线
34、 水准测量时，为了消除[image: image30.wmf]i

角误差对一测站高差值的影响，可将水准仪置在（    ）处。
Ａ.靠近前尺；Ｂ.两尺中间；Ｃ.靠近后尺
35、 产生视差的原因是(     )。
Ａ.仪器校正不完善；Ｂ.物像与十字丝面未重合；Ｃ.十字丝分划板位置不正确
36、 高差闭合差的分配原则为（    ）成正比例进行分配。
A与测站数；Ｂ.与高差的大小；Ｃ.与距离或测站数
37、 附和水准路线高差闭合差的计算公式为（）。
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38、 水准测量中，同一测站，当后尺读数大于前尺读数时说明后尺点（     ）。
Ａ.高于前尺点；Ｂ.低于前尺点；Ｃ.高于侧站点
39、 水准测量中要求前后视距离相等，其目的是为了消除（　）的误差影响。
Ａ.水准管轴不平行于视准轴；Ｂ.圆水准轴不平行于仪器竖轴；Ｃ.十字丝横丝不水平　
40、 视准轴是指（    ）的连线。
Ａ.物镜光心与目镜光心；Ｂ.目镜光心与十字丝中心；Ｃ.物镜光心与十字丝中心
41、 往返水准路线高差平均值的正负号是以（    ）的符号为准。
Ａ.往测高差；Ｂ.返测高差；Ｃ.往返测高差的代数和
42、 在水准测量中设A为后视点，B为前视点，并测得后视点读数为1.124m，前视读数为1.428m，则B点比A点（　）
Ａ.高；Ｂ.低；Ｃ.等高
43、 自动安平水准仪的特点是（    ）使视线水平。
Ａ.用安平补偿器代替管水准器；　　Ｂ.用安平补偿器代替圆水准器；　　Ｃ.用安平补偿器圆水准器和管水准器。　
44、 在进行高差闭合差调整时，某一测段按测站数计算每站高差改正数的公式为（　　）
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45、 从观察窗中看到符合水准气泡影象错动间距较大时，需（　　）使符合水准气泡影象符合。
Ａ.转动微倾螺旋；　　Ｂ.转动微动螺旋；　　Ｃ.转动三个螺旋
46、 转动目镜对光螺旋的目的是（　　）。
Ａ.看清十字丝；　　Ｂ.看清远处目标；　　Ｃ.消除视差。
二．多项选择题

1.下列观测值中，哪些在10公里范围之内，可以不考虑地球曲率的影响：（         ）
 A.高差   B.距离   C.水平角  D.面积    E.竖直角

2.四等水准测量的观测顺序是：（         ）
A.后-后-前-前    B. 后-前-前-后   C.黑-黑-红-红

D.黑-红-黑-红    E.后黑-前黑-前红-后红

3.全站仪的功能有：（          ）

A.水平角观测    B.竖直角观测     C.距离测量

D.坐标计算      E.高差计算    

4.等高线的特性有：（         ）
 A.闭合性   B.等高性    C.非交性

D.正交性     E.密缓稀陡性  F.过河先下后上性

5.高斯投影属于：（        ）
 A.等角投影    B.圆柱投影     
C.横切投影法    D.正切投影   
三、综合题

1、何谓腰线？何谓中线？ 
2、地面上某点，测得其相对高程为296.345米，若后来测出定水准面的绝对高程为178.396米，试将该点的相对高程换算为绝对工程，并画一简图说明之。

3、完成下表测回法测水平角记录。

	测站
	竖盘位置
	测点
	水平度盘读数
	半测回角值
	一测回角值
	各测回平均值
	备注

	B
	左
	A

C
	0°00′20″

67°54′36″
	 
	 
	 
	第一测回

	
	右
	A

C
	180°00′40″

247°55′10″
	 
	
	
	

	B
	左
	A

C
	90°00′30″

157°55′06″
	 
	 
	
	第二测回

	
	右
	A

C
	270°00′36″

337°55′16″
	 
	
	
	


4、完成下表竖直角记录。
	测站
	测点
	竖盘位置
	竖盘读数
	竖直角
	平均竖直角
	备注

	A
	1
	左
	108°36′42″
	 
	 
	竖盘为顺时针刻划

	
	
	右
	251°23′30″
	 
	
	

	A
	2
	左
	61°40′30″
	 
	 
	

	
	
	右
	298°19′36″
	 
	
	


5、叙述全站仪的功能？ 
6、已知某点的经度123°，求：该点的6°带的带号和中央子午线经度。
7.绘图加以叙述极坐标法防样点位的步骤。
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